Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét

DOSTOSOWANIE DUDYNKU DPS W POPKOWICACH
DO PRZEPISOW PRZECIWPOZAROWYCH

Branza:
Elektryczna
Kody CVP :
Grupy robot
45000000-7 Roboty budowlane
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
Klasy robot

45310000- 3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45343000- 3 Roboty instalacyjne przeciwpozarowe
Kategorie robot

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten
45312100-8 Instalowanie pozarowych systemdow alarmowych

31625100- 4 Systemy wykrywania ognia
31625200 -5 Systemy przeciwpozarowe

Inwestor :

Dom Pomocy Spotecznej w Popkowicach
Adres budowy:

Popkowice 1, 23-250 Urzedow
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1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania techniczne dotyczgce wykonania
i odbioru robot polegajacych na dostosowaniu do przepisoéw przeciwpozarowych budynku DPS
w Popkowicach, polegajace na wykonaniu systemu oddymiania dwoch klatek schodowych oraz
montazu o$wietlenia awaryjnego ewakuacyjnego i kierunkowego w budynku.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i wykonywaniu robdt opisanych w czesei ogdlne;j.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
1 odbioru robot przy wykonaniu:

1) sterowania systemem oddymiania w dwadch klatkach schodowych;
2) sterowania kurtyng dymowa;
3) montazem autonomicznych opraw awaryjnych ewakuacyjnych i kierunkowych.

w budynku DPS w Popkowicach.

Zakres opracowania zawarty w projekcie obejmuje rozmieszczenie czujek, topologie okablowania,
dobor urzadzen i algorytm alarmowania. W ramach budowy przewidziano prowadzenie robot
zwigzanych z wykonaniem sterowania dla instalacji oddymiania klatki schodowej, a co za tym idzie
wyposazenia w elementy takie jak centrale oddymiania, czujki optyczne, przyciski ROP oraz inne
elementy zapewniajgce automatyczne wysterowanie instalacji oddymiania, pracy kurtyny dymowej
oraz pracy oswietlenia awaryjnego w budynku.

1.4 Okreslenia podstawowe wystepujgce w Specyfikacji Technicznej

Wystepujgce okreslenia w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujgcymi
przepisami, normami oraz definicjami i nazwami wlasnymi producentow.

1.3 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng, instrukcjami producentdow, poleceniami ~ Zamawiajgcego
1 inspektora Nadzoru wyrazonymi zgodnie z przepisami ustawy Prawo Budowlane.

1.6 Przekazanie terenu budowy

Przekazanie dokumentacji projektowej i przekazanie placu budowy nastgpi protokolarnie w terminie
okre$lonym w umowie. Zamawiajacy przekazuje Wykonawcy w formie zalgcznikow do protokotu
przekazania placu budowy:

- uzgodnienia prawne zwigzane z przekazaniem placu budowy;

- dziennik budowy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong placu budowy do chwili korficowego odbioru
robot.

Lokalizacja 1 wyposazenie zaplecza budowy spoczywa na Wykonawcy.

Koszty zwigzane z przygotowaniem i utrzymaniem placu budowy zawieraja sie w kwocie
zadeklarowanej w ofercie przetargowej.

2. Materialy

2.1.  Ogélne wymagania dotyczace robot



Wszystkie roboty w ramach zadania nalezy wykona¢ wg Projektu Budowlano Wykonawczego
zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych",
obowigzujacych Polskich Norm oraz zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP, pod fachowym
nadzorem technicznym ze strony osoby posiadajacej odpowiednie uprawnienia budowlane. Przyjete
rozwigzania materialowe i systemowe stanowig pogladowy standard techniczny i ustalajg poziom
rozwigzan. Rozwigzania inne niz w projekcie wymagaja uzgodnien z Projektantem, Inspektorem
Nadzoru i przedstawicielem Zamawiajacego. Dopuszcza sie stosowanie wyrobdéw producentdow
krajowych i zagranicznych. Warunkiem dopuszczenia do wbudowania materiatow jest
udokumentowanie stosownym $wiadectwem zgodnie z ustawa o wyrobach budowlanych. Wykonawca
uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Kolejnos¢ robot i organizacja
pracy na budowie musi by¢ zgodna z warunkami formalnymi oraz nie moze obniza¢ jakoSci robot
budowlanych. Roboty budowlane nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami, z zastosowaniem
materiatéw I — szej jakosci. Nie dopuszeza sig stosowania materiatow niejednorodnych, z roznych serii
itp.), Roboty wykonywa¢ z zastosowaniem narzedzi zgodnych z wytycznymi dopuszczeniowymi
w warunkach odpowiadajacych wymogom technicznym poszczeg6lnych robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z regutami sztuki budowlanej, aktualng wiedzg techniczng oraz
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych Tom V. Instalacje
Elektryczne.

- PN 91 — 05009 — Ochrona przed porazeniem pragdem elektrycznym

- PN 76 — 05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

- PN-ICE 60364-4-4-41 — Ochrona przeciwporazeniowa

- PN-87/E-05110 — Rozdzielnice i ztacza kablowe

- PN IEC 439-3 — Rozdzielnice niskiego napigcia

- PN-91/B-02840 — Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Nazwy i okreélenia.

- PN-70/B-02852 — Ochrona przeciwpozarowa w budownictwie.

- PN-B-0277-2 — Instalacje grawitacyjne odprowadzania dymu i ciepfa.

- PN-EN 50172:2005 - Systemy awaryjnego oéwietlenia ewakuacyjnego

- PN-EN ISO 7010:2012 Symbole graficzne. Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa.

2.2 Materialy i urzadzenia wykorzystane do realizacji robét

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu systemu oddymiania klatek schodowych i oéwietlenia wg
dokumentacji technicznej sg:
a) centrale oddymiania,
b) optyczne czujki dymu,
c) czujki pogodowe,
d) gniazda i czujniki dymu,
e) przyciski oddymiania,
f) przyciski przewietrzania,
g) sitownik drzwi napowietrzajacych,
h) elektrozaczepy drzwi napowietrzajacych,
i) akumulatory 12V 2,2 -7,2Ah,
j) sitowniki okien oddymiajacych i napowietrzajgcych,,
k) konsole mocujace,
) uchwyty przewodow,
m) listwy elektroinstalacyjne,
n) przewody YnTKSYekw 4x2x0,8mm2,
0) przewody YnTKSYekw 3x2x0,8 mm2,
p) przewody YnTKSYekw 3x2x0,8 mm?2,
q) przewody YDY 3x1,5-2,5mm2,
r) przewody HDGs PH60 3x1,5 mm,
$) masa ognioochronna,
t) oprawy awaryjne oswietlenia ewakuacyjnego i kierunkowego,
u) wylaczniki nadmiarowo pradowe.

Wszystkie elementy systemu powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi normami: PN-B-02877-4:2001,
PN-EN 50172:2005.



Wszystkie w/w urzadzenia oraz wszelkie materialy musza posiada¢ odpowiednie atesty lub/i
certyfikaty dopuszczajace do obrotu i stosowania.

2.3 Skladowanie materialéw

Materialy nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknigtych przystosowanych do tego celu,
suchych, przewietrzanych i dobrze oswietlonych. Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ w sposob
racjonalny i oszczgdny. Sposob sktadowania materiatow elektrycznych w magazynie jak
i konserwacja tych materialow powinny by¢ zgodne z wymogami producentéw i dostosowane
do rodzaju materialéw. Materialy np. kable i przewody, osprzet nalezy przechowywaé
w pomieszczeniach o odpowiedniej temperaturze, zamknigtych, suchych, przewiewnych. Kable
w czasie skladowania powinny znajdowac si¢ na begbnach. Dopuszcza si¢ sktadowanie krétkich
odcinkéw w kregach. Bebny powinny by¢ ustawione na krawgdziach tarczy a kregi ulozone poziomo.

2.4 Warunki dostawy materialow

Przyjecie materiatéw i urzadzen do magazynu na budowie powinno by¢ poprzedzone jakosciowym
i iloSciowym sprawdzeniem i odbiorem tych materiatéw i urzadzen . Przedsiebiorstwo wykonawcze
Jest zobowigzane dostarcza¢ na budowe¢ wyroby i materialy nowe (tzn. nieuzywane). Materialy
uzywane mogg by¢ stosowane wylacznie za pisemna zgoda inwestora. Parametry techniczne
materiatow 1 wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie technicznym
i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm pafistwowych, przepiséw dotyczacych
budowy urzadzen elektrycznych. Jeéli w projekcie lub kosztorysie przy okreslonym materiale, wyrobie
lub urzadzeniu podany jest numer katalogowy, to dostarczony na budowe wyréb powinien scisle
odpowiadac¢ opisowi katalogowemu. Materialy i wyroby o zblizonych, lecz nie identycznych, jak
podano w projekcie lub kosztorysie, parametrach mozna zastosowaé na budowie wylacznie
za pisemng zgoda projektanta i inwestora. Materialy stosowane do realizacji zadania podano
w projekcie technicznym. Wszystkie materiaty i urzadzenia posiadajace atesty CNBOP, dopuszczenia
do stosowania w budownictwie, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci.

2.5 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wszelkie roboty, wykonane z wykorzystaniem materiatlow bez wymaganych atestow CNBOP,
dopuszczen do stosowania w budownictwie, certyfikatow lub deklaracji zgodnosci, nie zostang przez
Zamawiajgcego odebrane i rozliczone.

2.6 Wymagania przy zmianie materialow

Marka materialéw okreslona w dokumentacji projektowej bedzie wymagana w wykazie
powykonawczym potwierdzonym dokumentami z dostaw. Jednak Wykonawca robét elektrycznych
moze zaproponowac materialy i urzadzenia innej marki, rbwnowazne , posiadajace te same lub lepsze
parametry techniczne. Taka propozycja wymaga akceptacji przez Zamawiajacego i Projektanta
Systemu Sygnalizacji Pozarowej. Zamawiajacy dopuszcza tylko rozwigzania systemowe.

2.7 Wymagania szczegolowe dotyczace sprzetu i maszyn do robot budowlanych

Sprzgt i narzedzia wykorzystywane do wykonania rob6t musza by¢ w pelni sprawne, na biezaco
konserwowane i poddawane okresowym przegladom — zgodnie z zaleceniami producenta. Ponadto
muszg one spetnia¢ wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Zastosowany sprzet powinien posiadaé
dopuszczenia do uzytkowania. Niedopuszczalne jest uzywanie sprzetu niespelniajacego powyzszych
wymogow, jak rowniez wykorzystywanie do niezgodnie z przeznaczeniem.

2.8 Przyrzady do badan i pomiarow

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badaf i pomiaréw muszg posiadaé aktualne $wiadectwa
wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy musza by¢
zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiarow.,

2.9 Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Srodki transportowe uzywane na budowie do transportu materiatéw musza by¢ sprawne i posiadac
wazne badania techniczne. Wszystkie $rodki transportowe powinny spetnia¢ wymagania wynikajace



z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Ponadto powinny one zapewniaé
dostarczenie na budowe materiatléw w warunkach gwarantujgcych ich przewdz bez uszkodzen,
z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy.

3. Wykonanie robot

3.1 Ogoélne zasady wykonania robot

Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto
uwzgledniaé wymagania okre$lone w odno$nych normach, przepisach i warunkach wykonania
i technicznego odbioru robot. Wszelkie prace powinny by¢é wykonane bezkolizyjnie z innymi
instalacjami. Przed wykonaniem robdt Wykonawca ma obowiazek zlokalizowaé wszelkie obce
urzadzenia iinstalacje w celu uniknigcia ewentualnych kolizji 1 uszkodzen istniejacych
instalacji/urzadzen. Wszelkie wynikle z nieprzestrzegania tego nakazu szkody Wykonawcza
bezzwlocznie naprawi wiasnym kosztem i staraniem.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$é
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami Specyfikacji Technicznej, oraz poleceniami Zamawiajacego.

Polecenia Zamawiajacego zawarte w dzienniku lub protokotach odbioréw beda wykonywane nie
pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba naliczania kar umownych.

Catos¢ robot powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

- przepisow bezpieczenistwa i higieny pracy,

- przepiséw dotyczacych ochrony przeciwpozarowej,

- przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych
Do podstawowych czynnosci przy wykonywaniu sterowania systemu oddymiania klatki schodowej
nalezy:

- trasowanie i wykucie bruzd,

- montaz uchwytow,

- ukfadanie przewodow,

- przejscia przez $ciany,

- montaz urzgdzen i osprzetu,

- tgczenie przewodow,

- uruchomienie instalacji/systemu.

3.2 Trasowanie

Trasa instalacji sterujacych powinna przebiegac¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji i remontow. Wskazane jest,
aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych. W przypadku tras rownoleglych do innych
instalacji zachowaé wymagane odleglosci. Podstawowe rozprowadzenie przewodéw z rozdzielnicy
glownej do centralek sterujacych nalezy wykonaé w poziomie okolo 30 cm ponizej sufitu, pod
stropem lub na $cianie w zaleznosci od konkretnej sytuacji. Zejscia wykonaé¢ z zachowaniem pionu i
wymaganych odleglo$ci min. 0,2-3m do innych instalacji.

33 Wykucie bruzd pod przewody

Bruzdy nalezy ku¢ na glebokos¢ okoto 1,5 cm, szerokosci zaleznie od potrzeb. Prowadzenie zgodnie
wytycznymi dot. trasowania

3.4 Ukladanie przewodoéw i kabli

Kable i przewody nalezy uktada¢ na Scianach i sufitach w bruzdach instalacyjnych w liniach prostych,
bez naprezen i uszkodzen izolacji. Okablowanie prowadzone jest w bruzdach pod sufitem i mocowane
do scian i stropu zasadniczego uchwytami. Przy ukladaniu przewodéw na uchwytach odleglosci
mi¢dzy uchwytami dla przewodéw kabelkowych nie powinny byé wieksze niz 0,3 m rozstawienie
uchwytéw powinno by¢ takie, aby odleglosci migdzy nimi ze wzgledow estetycznych byty jednakowe,
uchwyty miedzy innymi znajdowaly si¢ w poblizu sprzgtu i osprzetu, do ktérego dany przewod jest
wprowadzany oraz aby zwisy przewodow miedzy uchwytami nie byly widoczne. Do mocowania
przewodow stosowaé materialy odporne na korozje.



Obwody instalacji elektrycznej wyprowadzi¢ z centralek sterujacych bez zapgtlen i nieuzasadnionych
krzyzowan. Przewody przechodzace przez sciany lub stropy, prowadzi¢ w osfonach rurkowych
(przepustach). Przy skrzyzowaniach, jesli nie mozna ich unikna¢, przewody ostania¢ rurka. Przewody
w $cianach i stropach wykona¢ w klasie odpornosci ogniowej, odpowiadajacej klasie elementow
budowlanych przez ktore przechodza. Wszystkie przewody nalezy prowadzi¢c w odlegtosci
co najmniej 0,3 m od instalacji silnopradowych.

35 PrzejScia przez Sciany

Wszystkie przejscia obwodow instalacji oddymiania przez Sciany i inne przegrody musza by¢
chronione przed uszkodzeniami. Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywaé w przepustach
rurowych. Przejscia przez $ciany odpornosci ogniowej zabezpieczone do klasy odpornosci ogniowej
tych $cian.

3.6 Montaz osprzetu i opraw oSwietleniowych

Centralka systemu oddymiania — montaz na dostepnej dla obstugi/serwisu wysokosci.

Przyciski oddymiania montowaé na wysokosci 1,2 = 1,6 m od poziomu podlogi.

Gniazda czujek montowaé w suficie pomieszezen zgodnie z projektem technicznym.

Czujki dymu umieszcza¢ mozliwie na srodku pola stropowego,

- w odleglosci min 0,5m od wysokich urzadzen technologicznych,

- w odlegtosci min 0,5m od opraw oswietleniowych,

- odleglos¢ od Scian, belek stropowych nie moze by¢ mniejsza niz 0,5 m,

- odlegtos¢ od otworow wentylacji nawiewno — wywiewnej — zalecane min. 1,5 m.

Wszystkie elementy systemu oddymiania t.j. np.: uchwyty mocujgce, gniazda, rurki, wsporniki itp.
powinny byé systemowe. Nie dopuszcza si¢ elementow wykonywanych na budowie z przypadkowego
materiatu.

Dobiera¢ oprawy odpowiadajgce parametrom technicznym okreslonym w dokumentacji technicznej
Oprawy montowa¢ w lokalizacjach zgodnie czgscig rysunkowg dokumentacji. Oprawy winny
spetnia¢ wymagania norm Wszelkie zmiany typu i lokalizacji opraw moga spowodowa¢ zmiany i
niedopelnienie parametrow o$wietlenia. W przypadku wprowadzenia zmian, konieczne wigc bedzie
wykonanie pomiarow sprawdzajacych, ewentualnie ponowne obliczenia.

3.7 Kompletnos¢ instalacji.

Kontrakt zawierany jest na wykonanie instalacji kompletnej, w pelni sprawne;j i spelniajacej wszystkie
wymagania techniczne, formalne i estetyczne. Oznacza to, ze Wykonawca powinien uwzglednié
wszystkie naktady na wykonanie instalacji w tym te, ktdre nie s3 wprost wymienione w zalgczonych
zestawieniach materiatowych, takie jak np. wsporniki i uchwyty montazowe, rurki instalacyjne
i dtawiki kablowe na doprowadzeniach itp.

3.8 Oznaczenia identyfikacyjne.

Wszystkie czeSci skladowe Systemu Sygnalizacji Pozarowej nalezy wyposazy¢ w oznaczenia
identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczna identyfikacje grupy dozorowej oraz
numer elementu w danej grupie.

3.9 Segregacja obwodow:

Przewody petli dozorowych powinny by¢ skutecznie oddzielone od instalacji elektrycznych przez
ultozenie w odpowiednich odstepach tj. co najmniej 30 cm,

4, Proby i pomiary montazowe.

Zakres nadzoru prob i pomiaréw: nadzér nad robotami elektrycznymi powinien by¢ wykonywany
zgodnie ze szczegdétami podanymi w niniejszej specyfikacji oraz z ogdlnymi Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

4.1 Wymagania ogélne

Wykonawca powinien zadbaé, aby jakos¢ materialdw, urzadzen oraz sposéb montazu byla zgodna
z Dokumentacjg Projektowa, niniejsza specyfikacjg i wytycznymi Inwestora/Inspektora Nadzoru.



Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
Powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badania. Po pozytywnym zakonczeniu badan lub
inspekcji, Wykonawca przedstawi Inspektorowi dwa egzemplarze $wiadectwa badan z jego wynikami

4.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t, Wykonawca powinien przekazac Inspektorowi Nadzoru wszystkie
$wiadectwa jakosei certyfikaty i atesty stosowanych materiatow. Materialy bez tych dokumentéw nie
moga by¢ wbudowane.

4.3 Kontrola, badania i odbiér wyrobdw i robét budowlanych

Kontrola jakosci robdt bedzie przeprowadzana na biezaco przez Inspektora Nadzoru.

Przedmiotem kontroli begdzie zgodno$¢ z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania
i odbioru robét oraz dokumentacji technicznej. Elementy instalacji elektrycznych winny by¢ poddane
badaniom i probom przed przekazaniem do odbioru.

4.4 Proby wykonywane przez producentow.

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawcg w ramach
niniejszego kontraktu powinny byé poddane probom okreslonym w odno$nych normach. Wykonanie
prob musi byé¢ potwierdzone atestem wydanym na pi$mie.

4.5 Proby wykonywane w czasie budowy.

Proby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystancji izolacji,
biegunowosci i cigglosci potaczen. Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne
przyrzady pomiarowe do wykonywania préb. W miare postepu robot wykonawca zobowiazany jest do
przeprowadzenia wszystkich niezbednych prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentow instalacii.
Wykonanie odno$nych préb powinno byé niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

4.6 Proby montazowe po zakonczeniu robot.

Po zakoficzeniu robdt wykonawca jest zobowiazany wykona¢ badania:

- cigglosci potgczen obwoddw,

- rezystancji izolacji i skutecznosci dziatania srodkow ochrony przeciwporazeniowej,
- sprawnosci i poprawnosci dzialania systemow.

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowiazujgcymi przepisami.

4.7 Ogledziny po zakonczeniu robot.

Po zakonczeniu robdt, ich kolejnych etapow oraz przed podaniem napiecia wykonawca zobowiazany
jest dokona¢ ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosei i zgodnosci instalacji z projektem,
wiasciwego doboru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktore
moglyby spowodowaé pogorszenie bezpieczenstwa obshugi. Wykonanie powyzszych czynnosci
powinno zosta¢ odnotowane w dzienniku budowy.

5. Odbidr Robot

Przyjecia robdt nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 ustawy ,Prawo
Budowlane”. Przyjecie robot moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku poszczegdlnych
prob pomiarow jak réwniez wykonania prac zgodnie z projektem , a takze obowigzujacymi normami
i przepisami. Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakoriczenia robot i przejgcia dokumentow.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosei
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedfozonych dokumentow i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa 1 niniejsza specyfikacja . W przypadku niewykonania



robodt, robét poprawkowych lub robdt uzupelniajacych, komisja przerwie swoje czynnodci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
Wykonawca przedktada najpézniej w dniu odbioru dokumentacj¢ powykonawcza zawierajacy:
e wazne $wiadectwa dopuszczenia na zastosowana konfiguracj¢ systemu,
protokoty odbiorow czg$ciowych jezeli takie wystgpowaly,
instrukcje obstugi, eksploatacji i konserwacji,
dokumentacje(projekt) powykonawcza w 2 egz. w wersji papierowe] z uzgodnieniami
rzeczoznawcy, w przypadku wprowadzenia istotnych zmian w dokumentacji,
certyfikaty CNBOP zamontowanych w systemie materialdw i urzadzen,
protokol rezystancji izolacji i rezystancji uziemienia zamontowanych urzadzen,
protokot skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
protokét rezystancji petli dozorowej (z uwzglednieniem wymagan technicznych producenta
Systemu),
e protokdét sprawdzenia sprawnosci 100% elementow dozorowych: czujki, przyciski
(udokumentowaé wydrukami z drukarki Systemowej),
e protokoly wspdtpracy Systemu z urzadzeniami oddymiania,

W pomieszczeniu w ktérym zainstalowano centralke nalezy umiescic:
e opis funkcjonowania i obshugi urzadzen,
e wskazowki, jak nalezy postgpowacé w przypadku alarmu.

6. Podstawa platnosci

Podstawg ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorowe;j.
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. Normy i przepisy prawne.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r Prawo Budowlane z pézniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegdlowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robodt
budowlanych oraz programu funkcjonalnego.

3. Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenow.

5. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.

6. Norma wieloarkuszowa PN — IEC 60364 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

7. PN-EN 54-1 Systemy sygnalizacji pozarowej — Wprowadzenie.

8. PN-EN 54-2 Systemy sygnalizacji poZarowej Czeéé 2: Centrale sygnalizacji pozarowe;j.

9. PN-EN 54-4 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czqsc 4: Zasilacze.

10.PN-EN 54-7 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czgs¢ 7: Czujki punktowe dziatajace
z wykorzystaniem rozproszonego swiatla.

11.PN-EN 54-11 — Systemy sygnalizacji pozarowe] - Czg$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe.

12.PN-74/B-02866 — Otwory pod klapy dymowe. Obliczanie powierzchni i rozmieszczenie.

13.PN-91/B-02840 — Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Nazwy i okreslenia.

14.PN-70/B-02852 — Ochrona przeciwpozarowa w budownictwie.

15.PN-B-0277-2 — Instalacje grawitacyjne odprowadzania dymu i ciepta.

16.PN-EN 50172:2005 - Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego

17.PN-EN ISO 7010:2012 Symbole graficzne. Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa.



